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WELITA ES OPB1 2'25N2(X)(F)(P) Series

NIEDERHUB-
KOMMISSIONIERER

1.2 = 2.5 Tonnen

STARKEN SIE IHRE MITARBEITER... _
OPTIMIEREN SIE IHRE BETRIEBSABLAUFE

Zusammen mit |hren ultrakompakten Designs und ihren vielen intelligenten
Funktionen liefern unsere VELIA ES alles, was Sie brauchen, damit lhre
Betriebsablaufe effizienter, produktiver und zuverlassiger laufen.

Ach ja — und sicherer.

PRODUKTDATENBLATT
OPB12N2F OPB20N2P
OPB12N2FP OPB25N2P
OPB20N2 OPB20N2X
OPB25N2 OPB20N2XP
WENN
ZUVERLASSIGKEIT

MITSUBISHI

ZAH LT... FORKLIFT TRUCKS


http://mft2.eu/mhi

VELIAES
0PB12-25N2(X)(F)(P) Serie
NIEDERHUB- KOMMISSIONIERER

1.2 - 2.5 Tonnen

Die Energieeffizienz ist unschlagbar in
dieser Klasse. Sie ist 14% besser als

die des besten Mitbewerbers. Dadurch
erreichen die Maschinen ihr Limit
wesentlich spater und sind langer im
Einsatz. Die marktfithrende Ergonomie
bietet einen Komfort, der den Fahrer so
produktiv wie moglich durch die langsten
Schichten arbeiten lasst.

Aber damit noch nicht genug: Das
Herz eines jeden VELIA ES ist eine super
intelligente Software, die das Verhalten
des Kommissionierers auf den jeweiligen
Fahrer und den zu verrichtenden Job
anpasst. Das Ergebnis ist mehr Leistung
— konsequent einfach, kontinuierlich und
sicher.

Mit Fahrgeschwindigkeiten bis 13 km/h
kann der VELIA ES mit jeder Anwendung
Schritt halten... egal welches Modell Sie
auswahlen (Standard, mit anhebbarem
Fahrerstand [P] oder mit anhebbaren
Gabeln [F]) und Scherenhub (X).

FAHREN

Markfiihrer in Energieeffizienz (14% mehr
Leistung als der beste Mitbewerber) halt die
laufenden Kosten auf niedrigem Niveau.

Starker Fahrmotor liefert eine

exzellente Traktion und eine regelbare
Beschleunigung, Verzégerung und
Bremskraft fr reibungslose, leise und
kontrollierte Arbeitsablaufe. Hinzu kommen
verlangerte Einsatzzeiten und ein geringer
Wartungsbedarf.

Sensitive Drive System (SDS) reagiert exakt
auf die Bedienung durch den Fahrer, passt
die Leistung des Staplers dementsprechend
an und steigert so die Sicherheit und
Leistung des Bedieners.

Adaptives Lenksystem unterstiitzt den
Fahrer immer so, wie er es braucht: jederzeit
optimale Leistung — ob bei Ruickwartsfahrt
oder mit Vollgas - flr einen ruhigen,
reibungslosen und prazisen Betrieb.

Standige Weiterentwicklungen kénnen zu Anderungen dieser Angaben fiihren.

FAHRERUMFELD UND
BEDIENUNG

Fliegender Start verkirzt die
Beschleunigungsphase fiir optimales
Kommissionieren.

Super rutschfester Bodenbelag bietet
dem Bediener einen sicheren Stand fir
maximale Produktivitat.

Dreifach aufgehdngte schwimmende
Bodenplatte mit seitlicher Dampfung
und modernster Abfederung reduziert
die kleinsten Vibrationen fir einen
auBergewohnlichen Bedienkomfort.

Perfekt abgewinkelte FuBstiitzen sichern
eine optimale FuB3- und FuBgelenksstellung
fir Bediener jeglicher Korpergrofe.

Barrierefreier Fahrerstand beinhaltet eine
niedrige Tritthohe und abgerundete Ecken
- eliminiert Stolperkanten fir einfaches
Auf- und Absteigen.

Neuste Generation des Maxius Lenkrades
absorbiert Schwingungen und Stofe fir
eine markfihrende Ergonomie.

Optionales Klarsicht-Farbdisplay
alarmiert Bediener und Techniker
gleichermafen (ber potentielle Probleme:
so werden Schaden verhindert, die
Sicherheit erhoht und die Wartung
erleichtert.

Hebbare bedinerplattform hebt auf
1000 mm fur Greifhchen bis zu 2.5m.
Minimiert das Strecken und Anspannen
des Bedieners (nur P Modelle).

GABELN

Abgeschragte Easy-Entry-Gabeln fiir
eine reibungslose Aufnahme von Paletten
sparen Zeit, reduzieren die Schaden an
Paletten und erhohen die Effizienz.

Wahl der langen Gabel fiir Scherenhub
Modelle flr Transport von bis zu 4
Rollcontainer zur gleichen Zeit fiir erhohte
Effiziens (nur X Modelle).

CHASSIS UND RAHMEN

ELEKTRIK UND
KONTROLLSYSTEME

LENKUNG

BREMSEN

Robustes Design entwickelt nach
umfangreichen Tests — einschlieflich
einer Sicherheitszertifizierung - sorgt fur
geringe Servicekosten und gesteigerte
Sicherheit.

Marktfiihrende Hubhohe - bis zu 220 mm
- bietet hohe Bodenfreiheit fiir einfaches
und sicheres Handling auf Ladedocks und
Rampen (Standard Modelle).

Voll elektronische Lenkung ohne jegliche
RiickstoBe im Lenkrad liefert prazise
Kontrolle fir optimale Produktivitat, Effizienz
und Sicherheit.

Kleiner Wenderadius ergibt in Kombination
mit der feinfiihligen Lenkung und

den kompakten Abmessungen eine
auBergewohnliche Mandvrierbarkeit.

Modernste elektrische Lenkung erlaubt
prazise Kontrolle wahrend der Fahrt mit
automatischer Geschwindigkeitsreduzierung
in Kurven und automatischer Zentrierung
des Antriebsrades.

100-Grad Lenkung fiir eine
auBergewohnliche Wendigkeit — besonders
auf engstem Raum.

Fiir weitere Informationen
uber VELIA ES besuchen

. Sie bitte unsere Website
Regenerative Bremsanlage ohne
Antriebsradblockierung und Verschleif3
garantiert ein effektives Handling und eine
exzellente Energieeffizienz.

Antiblockiersystem sorgt fiir sicheres
Stoppen - besonders auf glatten Boden
- und ultimative Sicherheit.

mft2.eu/veliaes-de
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VELIAES

OPTIONALE LI-ION-BATTERIESYSTEME
MACHEN IHREN GABELSTAPLER

NOCH STARKER

Blei-Saure-Batterien sind seit

langem - in der Praxis erprobt

und bewahrt - die erste Wahl fiir
Elektrostapler. Aufgrund der langen
Ladezeiten, der anspruchsvollen
Wartungsanforderungen, der
Notwendigkeit zusatzlicher
Wechselbatterien und des hohen Risikos
einer Fehlbedienung stellt der tagliche
Betrieb oft eine Herausforderung dar.

Zum Gliick gibt es jetzt ein neues
Batteriesystem: Li-lon von Mitsubishi
Forklift Trucks.

Unser leistungsstarkes Li-lon-
Batteriesystem wird allen Anforderungen
lhres Unternehmens gerecht — auch
im Mehrschichtbetrieb (24/7) — ohne
dass Sie Wechselbatterien vorhalten
mussen. Es ist bis zu 30 % effizienter
als vergleichbare Blei-Saure-Batterien.
Zusatzlich arbeitet es dank seines extrem
wartungsarmen Designs, das Zellschaden
verhindert, praktisch fehlerfrei.

© Ohne Gasemissionen
Keine Beluftung erforderlich.

Lithium-lonen-Batterien sind in ausgewahlten Regionen als Option erhaltlich.
Standige Weiterentwicklungen kénnen zu Anderungen dieser Angaben fiihren.

AuBergewohnlich hohe
Batterieleistung und Schnellladung
Modernste Technik bietet eine bis zu
30 % hohere Energieeffizienz als Blei-
Sdure-Batterien.

Wartungsfreie Konstruktion
Tagliche Kontrollen und das
Nachfullen von Wasser sind nicht
erforderlich. Dadurch verringert sich
das Risiko, dass der Bediener die
Zellen beschadigt und dadurch ihre
Lebensdauer verklrzt. Eine volle
Ladung je Woche geniigt, um den
Zellausgleich zu aktivieren.

Wechselbatterien und ein extra Raum
zum Laden der Batterien sind nicht
mehr nétig

So sparen Sie im Mehrschichtbetrieb
sowohl Platz als auch Kosten und
erhohen die Rentabilitat.

Schnell-Ladefdhigkeit

Sie mussen |hre Batterie nur 15
Minuten aufladen, um lhren Stapler
noch ein paar weitere Stunden im
Einsatz zu halten. 1 bis 2 Stunden
sind ausreichend, um eine entladene
Batterie wieder voll aufzuladen.

Hohere Dauerspannung

Dies flhrt zu gleichmaBigeren

Hub- und Fahrleistungen, was sich
besonders gegen Schichtende positiv
bemerkbar macht.

Umfangreiche Sicherheitsfunktionen
Dazu gehoren ein Schaltkreisschutz,
ein Tiefentladungs- und
Uberladungsschutz sowie

eine Temperatur- und
Spannungsiberwachung der einzelnen
Zellen.

Leistungsiiberwachung wihrend des
Einsatzes

Das systemintegrierte
Uberwachungssystem verfiigt tiber ein
leicht ablesbares Display.

GroBe Auswahl an Batterie- und
Ladegeratekapazititen

Die Stromversorgung kann exakt auf
die Anforderungen von speziellen
Anwendungen abgestimmt werden.

Vollstandig integrierte
Li-lon-Batterie

Verfiigt liber eine hochentwickelte
CANbus-Kommunikation und

eine automatische EIN-AUS-
Synchronisation zwischen Batterie

und Fahrzeug. Batteriezustand,
Benachrichtigungen und Warnhinweise
sind liber das Display des Staplers
ablesbar und informieren den Fahrer
klar und einfach iiber alles Wichtige.

Emissionsfreie Li-lonen-
Batterien sind ideal fiir
sensible Umgebungen mit
hohen Hygienestandards,
beispielsweise in der
Lebensmittel- und
Verpackungsindustrie.

Weitere Informationen
zu Li-lon finden Sie auf
unserer Website

mft2.eu/lion-de
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VDI - LEISTUNGEN & ABMESSUNGEN

1.1 Hersteller

1.2 Typenbezeichnung des Herstellers

1.3 Antrieb: Elektro, Diesel, Gas, Benzin
1.4 Bedienung: Geh-, Stand-, Sitz-Lenkung
1.5 Tragfahigkeit

1.6 Lastschwerpunkt

1.8 Lastabstand von Mitte Vorderachse
1.9 Radabstand

GEWICHT

2.1 Eigengewicht mit maximalem Batteriegewicht

2.2 Achslast mit Last & maximalem Batteriegewicht, Fahr-/Lastseite

2.3 Achslast ohne Last & mit maximalem Batteriegewicht, Fahr-/Lastseite
RADER, FAHRWERK

3.1 Reifen:PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, Hinter/Vorderachse

3.2 Radabmessung, Fahrseite

3.3 Radabmessung, Lastseite

3.4 Zusatzrader Abmessungen (Dicke x Breite)

3.5 Anzahl der Rader, Fahr-/Lastseite (x=angetrieben)

3.6 Spurweite (Radmittelpunkt), Fahrseite

3.7 Spurweite (Radmittelpunkt), Lastseite

4.2a Hohe

4b Hubhdhe (Siehe Tabellen)

4.5 Hohe mit ausgefahrenem Hubgeriist

4.8 Sitzhohe/Standhohe

414 Standhohe, angehoben

415 Gabelhdhe, vollstandig abgesenkt

419 Gesamtlange

4.20 Gesamtlange einschlieBlich Gabelriicken

4.21 Gesamtbreite

4.22 Gabelzinkenmafe (Dicke/Breite/Lange)

4.25 GabelauBenabstand

4.32 Vorschub

4.34a Arbeitsgangbreite (AST) mit Palette 800 x 1200 mm léngs, Plattform oben/unten

4.35 Wenderadius

LEISTUNGEN

5.1 Fahrgeschwindigkeit (mit/ohne Last)

5.2 Hubgeschwindigkeit (mit/ohne Last)

5.3 Senkgeschwindigkeit (mit/ohne Last)

5.7 Steigfahigkeit (mit/ohne Last)

5.10 Betriebsbremse (mechanisch / hydraulisch / elektrisch / pneumatisch)
E-MOTOR

6.1 Fahrmotor, Leistung (60 min.)

6.2 Hubmotor, Leistung (15%)

6.4 Batteriespannung, Nennkapazitat nach 5 Std. Entladung

6.5 Batteriegewicht

6.6a Energieverbrauch nach EN 16796

SONSTIGES

8.1 Art der Fahrsteuerung
10.7 Gerauschpegel am Fahrerohr gemaB EN 12 053:2001 und EN ISO 4871 Arbeit LpAZ
10.7.1 Gerauschpegel am Fahrerohr gemaf EN 12 053:2001 und EN ISO 4871, Fahren/Heben/Leerlauf LpAZ

10.7.2 Korpervibrationen gemaB EN 13 059:2002
10.7.3 Handvibrationen gemaB EN 13 059:2002

VELILIAES
NIEDERHUB-

1) Gabeln 540 x1150, Batterie 620 Ah

2) Gabeln 540 x1150/ Hubhdhe 1200mm, Batterie 620 Ah
3) Messungenauigkeit von 4 dB(A)

4) Gabeltragerlange 2375 mm

5) mit Batterie 620 Ah + 100 mm

Standige Weiterentwicklungen kénnen zu Anderungen dieser Angaben fiihren.

Mitsubishi Mitsubishi
OPB20N2 OPB25N2
PE2ON PB2SN: KOMMISSIONIERER
Stand Stand
=0 OPB20N2 / 25N2
600 600
960 960
2054 9 20549 STANDARD MODELL
1079 " 1079 " 20_25 Tonnen
1082/1997 1178 / 2401
829 / 250 829 / 250
Vul / Vul Vul / Vul
2250 0250
085 085
0180 x 65 2180 x 65
4/ 1x1 4/1x1
494 494
365 365
1173 1173
135 135 ‘
123 123 =
85 85 -
24219 24219
12719 12719 w —
800 800
60/175/900-3600 60/ 175/ 900-3600
480 / 660 480/ 660 =g o 2
25 25 ‘
2898 9 2898 9 y
22319 22319
9.0/9.0 (opt9/13) 9.0/13.0 0 = L
0.04 / 0.05 0.03 / 0.05 B - 7
0.05/0.03 0.05/0.03
7/15 7115
Elektrisch Elektrisch
)
2.6 2.6 i .
1.2 1.2 . -
24 | 465-620 24 | £65-620 =5 ==
355-493 355-493 | "
0.37 0.4 |
Stufenlos Stufenlos .
62 629
73/62/-? 73/62/-9
0.6 0.6 - - " o
<25 <25 - .
Ast = Wa+/{l6-x)7+(b12/2)+a
Ast = Arbeitsgangbreite
Wa = Wenderadius
a = Sicherheitsabstand =2 x 100 mm
R = J6+x7+(b12/2
6 = Palettenlange (800 or der 1000 mm)
b12 = Palettenbreite (1200 mm)

Mitsubishi Forklift Trucks



VDI - LEISTUNGEN & ABMESSUNGEN

1.1 Hersteller Mitsubishi Mitsubishi
1.2 Typenbezeichnung des Herstellers OPB20N2P OPB25N2P
1.3 Antrieb: Elektro, Diesel, Gas, Benzin Elektro Elektro
1.4 Bedienung: Geh-, Stand-, Sitz-Lenkung Stand Stand
1.5 Tragfahigkeit 2000 2500
1.6 Lastschwerpunkt 600 600
1.8 Lastabstand von Mitte Vorderachse 960 960
1.9 Radabstand 2054 9 20549
2.1 Eigengewicht mit maximalem Batteriegewicht 12157 12157
2.2 Achslast mit Last & maximalem Batteriegewicht, Fahr-/Lastseite 1130 / 2085 1223/ 2492
2.3 Achslast ohne Last & mit maximalem Batteriegewicht, Fahr-/Lastseite 913 /302 913 /302
RADER, FAHRWERK
3.1 Reifen:PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, Hinter/Vorderachse Vul/ Vul Vul/ Vul
3.2 Radabmessung, Fahrseite 0250 9250
3.3 Radabmessung, Lastseite 285 285
3.4 Zusatzrader Abmessungen (Dicke x Breite) 2180 x 65 2180 x 65
3.5 Anzahl der Rader, Fahr-/Lastseite (x=angetrieben) 4/ 1x1 4/1x1
3.6 Spurweite (Radmittelpunkt), Fahrseite 494 494
3.7 Spurweite (Radmittelpunkt), Lastseite 365 365
4.2a Héhe 1394 / 2244 1394/ 2244
YA Hubhdhe (Siehe Tabellen) 135 135
4.5 Hohe mit ausgefahrenem Hubgeriist - -
4.8 Sitzhéhe/Standhdhe 150 150
414 Standhohe, angehoben 1000 1000
415 Gabelhdhe, vollstandig abgesenkt 85 85
419 Gesamtlange 24219 24219
4.20 Gesamtlange einschlieBlich Gabelriicken 12719 12713
4.21 Gesamtbreite 800 800
4.22  GabelzinkenmaBe (Dicke/Breite/Lange) 60/175/900-3600 60/ 175/ 900-3600
4.25 GabelauBenabstand 480 / 660 480 / 660
4.32 Vorschub 25 25
4.34a Arbeitsgangbreite (AST) mit Palette 800 x 1200 mm langs, Plattform oben/unten 2898 9 2898 9
4.35  Wenderadius 22319 22319
5.1 Fahrgeschwindigkeit (mit/ohne Last) 9.0/9.0 (opt9/13)¢ 9.0/13.0¢
5.2 Hubgeschwindigkeit (mit/ohne Last) 0.04 / 0.05 0.03/0.05
5.3 Senkgeschwindigkeit (mit/ohne Last) 0.05/0.03 0.05/0.03
5.7 Steigfahigkeit (mit/ohne Last) 7/15 7/15
5.10 Betriebsbremse (mechanisch / hydraulisch / elektrisch / pneumatisch) Elektrisch Elektrisch
E-MOTOR
6.1 Fahrmotor, Leistung (60 min.) 2.6 2.6
6.2 Hubmotor, Leistung (15%) 2.2 2.2
6.4 Batteriespannung, Nennkapazitat nach 5 Std. Entladung 24/ 465-620 24 ] 465-620
6.5 Batteriegewicht 355-493 355-493
6.6a Energieverbrauch nach EN 16796 0.37 0.4
8.1 Art der Fahrsteuerung Stufenlos Stufenlos
10.7  Gerduschpegel am Fahrerohr gemaB EN 12 053:2001 und EN ISO 4871 Arbeit LpAZ 6279 6728
10.7.1 Gerauschpegel am Fahrerohr gemaf EN 12 053:2001 und EN ISO 4871, Fahren/Heben/Leerlauf LpAZ 73/62/-% 73/62/-?
10.7.2 Korpervibrationen gemaB EN 13 059:2002 0.6 0.6
10.7.3 Handvibrationen gemaB EN 13 059:2002 <25 <25
1) Gabeln 540 x1150, Batterie 620 Ah Ast = Wa+J(l6-x)7+(b1272)%+a
2) Gabeln 540 x1150/ Hubhdhe 1200mm, Batterie 620 Ah Ast = Arbeitsgangbreite
3) Messungenauigkeit von 4 dB(A) Wa = Wenderadius
4) Gabeltragerlange 2375 mm a = Sicherheitsabstand =2 x100 mm
5) Mit Batterie 620 Ah + 100 mm R = J6+x)7+(b127/2)7
6) Mit Frahrerstandplattform Hohe >300mm max 5.5km/h 6 = Palettenlénge (800 or der 1000 mm)
b12 = Palettenbreite (1200 mm)

VELITAES

NIEDERHUB-
KOMMISSIONIERER

OPB20N2P / 25N2P

MODELL MIT ANHEBBAREM
FAHRERSTAND

2.0 - 2.5 Tonnen

L2 L

Ast
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VDI - LEISTUNGEN & ABMESSUNGEN
VELILIAES

1.1 Hersteller Mitsubishi Mitsubishi
1.2 Typenbezeichnung des Herstellers OPB20N2X OPB20N2XP KOM MISSIONIERER
1.3 Antrieb: Elektro, Diesel, Gas, Benzin Elektro Elektro
1.4 Bedienung: Geh-, Stand-, Sitz-Lenkung Stand Stand
15  Tragfahigkeit 2000 2000 OPBZONZX
1.6 Lastschwerpunkt 1200 1200
1.8 Lastabstand von Mitte Vorderachse 1480 1480
1.9 Radabstand 26409 26409 MODELL MIT
IESSESSEESeEEs  ANHEBBAREN GABELN
2.1 Eigengewicht mit maximalem Batteriegewicht 13337 14697
2.2 Achslast mit Last & maximalem Batteriegewicht, Fahr-/Lastseite 1135 /2220 1230/ 2261 1.2 Tonnen
2.3 Achslast ohne Last & mit maximalem Batteriegewicht, Fahr-/Lastseite 929 / 404 1024 / 445
RADER, FAHRWERK R
3.1 Reifen:PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, Hinter/Vorderachse Vul / Vul Vul / Vul
3.2 Radabmessung, Fahrseite 2250 0250 OPBZONZXP
3.3 Radabmessung, Lastseite @85 285
3.4 Zusatzrader Abmessungen (Dicke x Breite) 2180 x 65 2180 x 65
3.5 Anzahl der Rader, Fahr-/Lastseite (x=angetrieben) 4/ 1x1 4/ 1x1 MODELL MIT
36  Spurweite (Radmittelpunkt), Fahrseite 494 494 ANHEBBAREN GABELN
3.7 Spurweite (Radmittelpunkt), Lastseite 326/ 356 326/ 356 UND ANHEBBAREM
[ ABMESSUNGEN |
42a  Hohe 1173 1394/ 2244 FAHRERSTAND
YA Hubhdhe (Siehe Tabellen) 765 765
4.5 Hohe mit ausgefahrenem Hubgeriist 1305 1305 1 2 Tonnen
4.8 Sitzhohe/Standhéhe 123 150
414 Standhohe, angehoben - 1000
415 Gabelhdhe, vollstandig abgesenkt 90 90
4.19 Gesamtliange 3728 49 3728 49
420  Gesamtlange einschlieBlich Gabelriicken 19518 @9 1353 48
4.21 Gesamtbreite 800 800
4.22  GabelzinkenmaBe (Dicke/Breite/Lange) 70/ 194 / 2375, 2850 70 /194 / 2375, 2850
4.25 GabelauBenabstand 520/ 550 520/ 550
4.32 Vorschub 20 20 B
4.34a Arbeitsgangbreite (AST) mit Palette 800 x 1200 mm langs, Plattform oben/unten 407499 407499
4.35  Wenderadius 28339 2833 R T e
.
5.1 Fahrgeschwindigkeit (mit/ohne Last) 9.0/13.0 9.0/13.09 2
5.2 Hubgeschwindigkeit (mit/ohne Last) 0.10/0.23 0.10/0.23
5.3 Senkgeschwindigkeit (mit/ohne Last) 0.17/0.23 0.17/0.23
5.7 Steigfahigkeit (mit/ohne Last) 7115 7115 B 2
5.10 Betriebsbremse (mechanisch / hydraulisch / elektrisch / pneumatisch) Elektrisch Elektrisch x h
E-MOTOR ,
6.1 Fahrmotor, Leistung (60 min.) 2.6 2.6 i
6.2 Hubmotor, Leistung (15%) 2.2 2.2 .
6.4 Batteriespannung, Nennkapazitat nach 5 Std. Entladung 24/ 465-620 24/ 465-620 N
6.5 Batteriegewicht 355-493 355-493 |
6.6a Energieverbrauch nach EN 16796 0.44 0.44
8.1 Art der Fahrsteuerung Stufenlos Stufenlos
10.7  Gerduschpegel am Fahrerohr gemaB EN 12 053:2001 und EN ISO 4871 Arbeit LpAZ 6279 629 2 ¥ M — | =3
10.7.1 Gerauschpegel am Fahrerohr gemaf EN 12 053:2001 und EN ISO 4871, Fahren/Heben/Leerlauf LpAZ 73/62/-7 73/62/- 2 Q
10.7.2 Korpervibrationen gemaB EN 13 059:2002 0.7 0.7
10.7.3 Handvibrationen gemaB EN 13 059:2002 ]
1) Gabeln 540 x1150, Batterie 620 Ah Ast = Wa+/{l6-x)7+(012/2)+a l:
2) Gabeln 540 x1150/ Hubhdhe 1200mm, Batterie 620 Ah Ast = Arbeitsgangbreite
3) Messungenauigkeit von 4 dB(A) Wa = Wenderadius e a8
4) Gabeltragerlange 2375 mm a = Sicherheitsabstand =2 x 100 mm )
5) Mit Batterie 620 Ah + 100 mm R = J6+x7+(b12727
6) Mit Frahrerstandplattform Hohe >300mm max 5.5km/h 6 = Palettenlange (800 or der 1000 mm)
b12 = Palettenbreite (1200 mm)

Standige Weiterentwicklungen kénnen zu Anderungen dieser Angaben fiihren. Mitsubishi Forklift Trucks | 6



VDI - LEISTUNGEN & ABMESSUNGEN

1.1 Hersteller Mitsubishi Mitsubishi
1.2 Typenbezeichnung des Herstellers OPB12N2F OPB12N2FP
1.3 Antrieb: Elektro, Diesel, Gas, Benzin Elektro Elektro
1.4 Bedienung: Geh-, Stand-, Sitz-Lenkung Stand Stand
1.5 Tragfahigkeit 1200 1200
1.6 Lastschwerpunkt 600 600
1.8 Lastabstand von Mitte Vorderachse 785 785
1.9 Radabstand 1929 % 1929 %
2.1 Eigengewicht mit maximalem Batteriegewicht 12202 13562
2.2 Achslast mit Last & maximalem Batteriegewicht, Fahr-/Lastseite 972 / 1448 1059 / 1497
2.3 Achslast ohne Last & mit maximalem Batteriegewicht, Fahr-/Lastseite 853/ 367 940/ 416
RADER, FAHRWERK
3.1 Reifen:PT=Power Thane, Vul=Vulkollan, Hinter/Vorderachse Vul / Vul Vul / Vul
3.2 Radabmessung, Fahrseite 2250 9250
3.3 Radabmessung, Lastseite 285 285
3.4 Zusatzrader Abmessungen (Dicke x Breite) 2180 x 65 2180 x 65
3.5 Anzahl der Rader, Fahr-/Lastseite (x=angetrieben) 4/ 1x1 4/1x1
3.6 Spurweite (Radmittelpunkt), Fahrseite 494 494
3.7 Spurweite (Radmittelpunkt), Lastseite 355 355
4.2a Héhe 1173 1394/ 2244
YA Hubhdhe (Siehe Tabellen) 765/ 1115 765/ 1115
4.5 Hohe mit ausgefahrenem Hubgeriist 1275/ 1625 1275/ 1625
4.8 Sitzhéhe/Standhdhe 123 150
414 Standhohe, angehoben - 1000
415 Gabelhdhe, vollstandig abgesenkt 85 85
419 Gesamtlange 24719 24719
4.20 Gesamtlange einschlieBlich Gabelriicken 13219 13219

4.21 Gesamtbreite 800 800

4.22 Gabelzinkenmafe (Dicke/Breite/Lange) 56 /186 /950-1450 56/ 186/ 950-1450
4.25 GabelauBenabstand 540 /570 540 /570
4.32 Vorschub 25 25

4.34a Arbeitsgangbreite (AST) mit Palette 800 x 1200 mm langs, Plattform oben/unten 28819 28819

4.35  Wenderadius 21069 21069

LEISTUNGEN

5.1 Fahrgeschwindigkeit (mit/ohne Last) 9.0/9.0(opt9/13)” 9.0/9.0 (opt9/13)7

5.2 Hubgeschwindigkeit (mit/ohne Last) 0.20 / 0.41 0.20 / 0.41

5.3 Senkgeschwindigkeit (mit/ohne Last) 0.30/0.36 0.30/0.36

5.7 Steigfahigkeit (mit/ohne Last) 7/15 7/15

5.10 Betriebsbremse (mechanisch / hydraulisch / elektrisch / pneumatisch) Elektrisch Elektrisch
E-MOTOR

6.1 Fahrmotor, Leistung (60 min.) 2.6 2.6

6.2 Hubmotor, Leistung (15%) 2.2 2.2

6.4 Batteriespannung, Nennkapazitat nach 5 Std. Entladung 24 ] 465-620 24 ] 465-620

6.5 Batteriegewicht 355-493 355-493

6.6a Energieverbrauch nach EN 16796 0.37 0.37

SONSTIGES

8.1 Art der Fahrsteuerung Stufenlos Stufenlos
10.7  Gerduschpegel am Fahrerohr gemaB EN 12 053:2001 und EN ISO 4871 Arbeit LpAZ 629 (&2 9
10.7.1 Gerauschpegel am Fahrerohr gemaf EN 12 053:2001 und EN ISO 4871, Fahren/Heben/Leerlauf LpAZ 73/162/-7% 73/62/-79
10.7.2 Korpervibrationen gemaB EN 13 059:2002 0.6 0.6
10.7.3 Handvibrationen gemai EN 13 059:2002 <25 <25
1) Gabeln 540 x1150, Batterie 620 Ah Ast = Wa+/{l6-x7+(b127/2)%+a
2) Gabeln 540 x1150/ Hubhdhe 1200mm, Batterie 620 Ah Ast = Arbeitsgangbreite
3) Messungenauigkeit von 4 dB(A) Wa = Wenderadius
4) Gabeltragerlange 2375 mm a = Sicherheitsabstand =2 x 100 mm
5) Mit Batterie 620 Ah + 100 mm R = Jl6+x)7+(b127/2)
7) Mit Frahrerstandplattform Hohe >300mm max 5.5km/h 16 = Palettenlange (800 or der 1000 mm)
850mm Mast: >200mm Hubhdhe max. 5.5 km/h b12 = Palettenbreite (1200 mm)

1200mm Mast: >300mm - 900mm Hubhohe max. 5.5km/h, >900mm Hubhdhe max 3 Km/h

Standige Weiterentwicklungen kénnen zu Anderungen dieser Angaben fiihren.

VELITAES

NIEDERHUB-

KOMMISSIONIERER

OPB12N2F

MODELL MIT

ANHEBBAREN GABELN

1.2 Tonnen

OPB12N2FP

MODELL MIT ANHEBBAREN
GABELN UND ANHEBBAREM

FAHRERSTAND

1.2 Tonnen

h7/h12

m

bk

Al

Ast

hi3

b1t
b5

a2
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STANDARD AUSRUSTUNG & OPTIONEN

@ = Standard

® = Optionen OPB20N2 OPB20N2P OPB25N2 OPB25N2P OPB20N2X OPB20N2XP OPB12N2F OPB12N2FP
ALLGEMEIN

Multifunktionslenkrad (elektrisch 200°)

Power Ein/Aus mit Schliisselschalter

Betriebsstundenzahler und BDI

ECO/PRO Modi

Geschwindigkeitsreduzierung in Kurven

Héchstgeschwindigkeit abhangig vom Lastgewicht

FuBmatte dient als Todmann-Schalter

Batteriewechsel per Kran

Polyurethan Rader

Tandem Polyurethan Lastrader

Gefederter Fahrerstand

Gleichzeitig Fahren und Anheben der Gabeln

Rampenstopp

Automatische Parkbremse

Anheben des Fahrerstandes, h=1000 mm (OPB20N2/25N2P, 20N2XP, 12N2FP)
Hubhdohe (h3 + h13) 220 mm (OPB20N2/25N2, OPB12N2FP)
Hubhéhe (h3 + h13) 850 mm (OPB12N2F, OPB12N2FP)

Hubhéhe (h3 + h13) 855 mm (OPB20N2X/25N2XP)

Gleichzeitig Fahren und Anheben des Fahrerstandes
Geschwindigkeitsreduzierung bei angehobenem Fahrerstand (4 km/h)
Geschwindigkeitsreduzierung bei angehobenen Gabeln (Hubhohe > 300 mm)
STROMQUELLE

Li-ion Batterien*

Blei-Saure-Batterien

VARIANTEN

Kiihlhausversion, 0C° bis -35C°

FAHR- UND HYDRAULIK-STEUERUNG

Mitgdnger Bedienhebel in Riickenlehne

Mitgangerschalter und Schalter fiir Heben/Absenken

SICHERHEIT

Blue-Spotlight-Strahler in Fahrtrichtung (Gabeln folgend)
Rotpunkt-Sicherheitsleuchte in Fahrtrichtung (Gabeln nachlaufend)
Fahrlicht in Fahrtrichtung (Gabeln folgend)

Warn-Stroboskoplicht, gelb

Fahrsignal (programmierbar)

Feuerldscher

RADER-AUSWAHL

Polyurethan Antriebs- und Lastrader

VerschleiBarmes Antriebsrad

ANSICHT

Spezielle RAL-Farbe der Maschinenfront-Stahlabdeckung

\NELi1AES
OPB12-25N2(X)(F)(P) Serie

NIEDERHUB-
KOMMISSIONIERER

1.2 — 2.5 Tonnen

Multifunktionslenkrad mit Farb-
Display.

Blue-Spotlight-Strahler in
Fahrtrichtung.

Mitganger Bedienhebel in
Rickenlehne und Mitgangerschalter
und Schalter fiir Heben/Absenken.

Mitsubishi Forklift Trucks | 8



STANDARD AUSRUSTUNG & OPTIONEN

@ = Standard ,A

- Opat?ona;n OPB 20N2 OPB25N2 OPB20N2P OPB25N2P OPB20N2X OPB20N2XP OPB12N2F OPB12N2FP V E L l Es

WEITERE OPTIONEN - ( )( )( ) H
Hohe Fahrgeschwindigkeit 13 km/h (ohne Last) OPB 1 2 2 5 N 2 X F P Serle

[ J [} [ J [ J - - [} [}
PIN-Code Zugang mit BDI Display [ ) o [ ] o [ ] [ ] ( J [ ]
PIN-Code Zugang mit Farb-Display [ J [ o [ ] [ ] [ ] (] [ ] NIEDERHUB-
Farb-Display ohne PIN-Code Zugang [ ) () [ ] [ ) [ ] [ ] [ ] [ ]
Mitgénger Bedienhebel in Riickenlehne, Vorwarts/Riickwarts o () [ ) [ J [ ] o [ ] [ ] KOMMISSIONIERER
Mitgangerschalter und Schalter fiir Heben/Absenken [ ) [ ) [ ] [ ) [ ] [ ] o [ )
Zubehortrager vorne [ ) [ ] - - [ ] - [ J -
Kommissionierfach, nur fiir Modelle OPB20/25N2P and OPB12N2FP (max. 50 kg) = = [ ) [ ) - [ ) - [ ] ‘] 2 25 Ton nen
Halter fiir Scanner [ [ [ ) [ ([ ] [ J [ ] ([ ]
Zubehorhalter [ ) [ ) [ ] [ ] (] [ ] [ ] ( J
Folienhalter [ ] [ ] ® [ ] o [ ] [ ] [ ]
Lastschutzgitter [ ) [ ) () [ ) [ ) [} [} ([
Hinterer Haltegriff an der Riickenlehne [ ] [ ] - - [ ] - - -
FuBschalter zum Absenken des Fahrerstandes - - [ J [ ] = [} = [ ]
Seitlicher Batteriewechsel [ ) o o [ ) [ ] ([ ] [ J [
Klemmbrett, DIN A4 o [ ] [} [ ] [} ( J [ ] [ J
Staubehdlter vorne o [ ) - - [ ] - o -
Ablageordner auf der Plattform [ ] [ ] - - [ ] = [} =
Ein- und Ausgangsrollen fir das Palettenhandling quer [ ] o [ } [ ] - - -
Riickenpolster, kippbar in Sitzstellung zur Riicken- und FuBentlastung. Hohenverstellbar. @ [ ] - - [ ] - [ ] - FuBischalter zum Absenken des o
Stromversorgung, 12V o [ ] o o [ ] [ J [ ] [ J Fahrerstandes.
Stromversorgung, USB 5 V () [ ) [ ) (] [ ] [ ] [ ] [ ]
Schwerlast-StoBfanger mit Nylon-Band gewickelt o [ ] [ ] o o [ J [ ] [ ]
Erhdhte Frontschutzbleche [} [ ) [ ] o [ ) [ ] [ ] [}
Lastgewichtsanzeige +/- 50 kg () () [ ) [ ) [ ] [ ] [ ] [ )

Riickenpolster, kippbar in Sitzstellung
zur Riicken- und FuBentlastung.
Hohenverstellbar.

Zubehorhalter

Standige Weiterentwicklungen kénnen zu Anderungen dieser Angaben fiihren. Mitsubishi Forklift Trucks | 9



WENN ZUVERLASSIGKEIT ZAHLT Logisnext

Jedes Produkt, das den Namen Mitsubishi Forklift Trucks tragt,
wird durch die technische Kompetenz, die globalen Ressourcen

und die kontinuierliche Innovation von Logisnext unterstiitzt — einer
fiihrenden Unternehmensgruppe, die sich dem Material Handling
und der Intralogistik verschrieben hat.

Jedes Produkt, das den Namen Mitsubishi Forklift Trucks tragt, wird
durch die technische Kompetenz, die globalen Ressourcen und die
kontinuierliche Innovation von Logisnext unterstiitzt — einer fihrenden
Unternehmensgruppe, die sich dem Material Handling und der
Intralogistik verschrieben hat.

Wenn wir Ihnen also Qualitat, Zuverlassigkeit und ein hervorragendes
Preis-Leistungs-Verhaltnis versprechen, mdchten wir, dass Sie darauf
vertrauen konnen, dass wir dieses Versprechen auch einldsen.

Aus diesem Grund wird jedes Modell unseres mehrfach
ausgezeichneten und umfassenden Sortiments an Gabelstaplern
und Lagertechnikgeraten nach strengen Spezifikationen gebaut,
um sicherzustellen, dass die Maschinen ohne Unterlass fiir Sie zu
arbeiten. Tag fir Tag. Jahr fir Jahr. Was auch immer es zu tun gibt.
Egal unter welchen Bedingungen.

SIE ARBEITEN NIEMALS ALLEIN

Als |hr autorisierter lokaler Handler sind wir dafiir da, dass lhre
Maschinen immer einsatzbereit sind. Wir besitzen groB3e Erfahrung,
umfangreiches technisches Wissen und die Verpflichtung, uns intensiv
um unsere Kunden zu kimmern.

Wir sind |hre lokalen Experten, unterstiitzt durch die gesamte
Bandbreite der Mitsubishi Forklift Trucks Organisation und den
vernetzten Support der Logisnext-Gruppe.

Egal, wo |hr Unternehmen sich befindet, wir sind immer in der Nahe
- bereit all lhre Anforderungen zu erfillen.

info@mitforklift.com
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